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KONZEI

LIELE

- Erstellen eines Algorithmus, der selbststdndig einen Biosphdrenturm erstellt
- Unabhd&ngig von Baumstruktur

- Variabel auf verschiedene Bdume anwendbar

- Ressourcen- & Biotopschonend

VORGEHEN

1  Raster | Erstellen eines Rasters in Abhdngigkeit von Durchgangsbreite, Stabdicke
und GroBe der Plattformen, Rasterpunkte die im Stammbereich liegen setzen aus

2  Stabstruktur | Frei wahlbare Maximalhdhe der Stabstutzen, Algorithmus ermittelt die
Kollisionspunkte mit den Asten und der Baumkrone und kuUrzt diese

3 Plaitfformen | Dienen zum Aufenthalt & der ErschlieBung, es wird mdglichst die zum
Baum am ndchsten gelegene Plattform gewahilt.
50cm Hbhenunterschied an angrenzende Plattformen, Startpunkt und Laufrichtung
frei wahlbar.
An exponierten Stellen werden groBere Plattformen zum Aufenthalt gebildet

4  Statik | Statische Absicherungen durch eingespannte Plattformen, Jede Stange
hat einen Standful3, der einen Eingriff in den Biotopboden verhindert

5 Absturzsicherung | Orientiert an der Laufrichtung der Plattformen dient eine Seil-
konstruktionen zum Festhalten und Absichern (Karabiner)
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FUNKTIO!
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PROZESS




PARAMET

‘ RastergréoBe / Bauteildimensionierung

‘ Hohenschritte / Durchgangshdhe

N
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‘ Abstand der Bauteile zum Baum

‘ Laufrichtung und Geradlinigkeit

N
S T

‘ Position / Ausbreitung der Ebenen

‘ Anzahl / Dichte der Plattformen




PARAMETR!
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VARIANTEN
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VARIANTEN







